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TpexxogoBon cmecutenbHbin KpaH NEPL]
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3akasa
12137 11 | DN 15 4 27 1/2 60 30 50 62,1 13,4 0,405
1213712 | DN 20 6,3 31 3/4 64 32 52 66,1 15,4 0,438
1213713 | DN 25 10 39 1 80 40 64 74,6 19,25 0,782
12137 14 | DN 32 16 49 5/4 100 50 76,6 83,8 241 1,152
12137 15 | DN 40 25 59 6/4 125 63 95,5 96,2 30,1 2,41
1213716 | DN 50 40 72 2 150 75 109,2 109,2 37,6 3,616
MaTepuan
Kopnyc: wramnoBaHHas natyHb (CW602N) cornacHo ctaHaapta EN 12420
PerynuvpytoLumii KoHyc: JlaTyHb
YNnoTHeHue: EPDM (Mpoknagka)
MpucoeauHeHwe: BHyTpeHHsAst pe3bba cornacHo ISO 7-1
TexHMYeckue napamMeTpbl
HomuHanbHoe aaBneHue: 10 6ap
OnutenbHas paboyas Temnepartypa: -10 °C...110 °C
KpagkoBpemeHHas paboyas Temnepatypa: 130 °C
Yron noeoporTa: 90°

KpyTawwmm MOMeHT (Mpy HOMMHaNbHOM AaBreHun): <5 Hwm

MpuHagnexHocTn

12001 95 PykosaTka
17712 63 WcnonHutensHbi npueog NR 230-455, 230 B
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[Opyrue vcnonHeHus
Tpexxo[o0BOW CMeCUTENbHbIN KPpaH C PYKOSITKOW

Homep 3akasa DN
12137 01 DN 15
12137 02 DN 20
12137 03 DN 25
12137 04 DN 32
12137 05 DN 40
12137 06 DN 50

O6nacTb NPUMEHEHUA U MOHTaX

CwmecuTenbHbIV NNY pasaennTenbHbIN KpaH Ans KOHTPOMS NOTOKOB XOMNOQHOW 1 ropsiyen BoAbl..

CoueTtaHune Tpexxo[oBOro CMECUTENbHOrO KpaHa C MPUBOAOM NO3BONSAET HACTPOUTL XapakTePUCTUKN (NMMHenHas,
nponopLuuoHanbHas Unu KBagpaTnyHas).

CwmecuTenbHbIV KpaH ycTaHaBnmnBaeTcs Ha TPybonNpoBOAbl B 3@BUCUMOCTY OT Lienev NpUMeHeHns (cmMmecutenbHas
unu pasgenuTensHas yHkumm). lNMpucoegnHeHre ocyLecTBNSETCAS NOCPeacTBOM pe3bboBbIX (OUTUHIOB.
MprBOA MOXeET ObITb YCTAHOBMEH Ha KpaHe B MtobomM MonoXeHnn KpoMe NpMBOAOM BBEPX.

Cnepnyert nsberatb nonagaHns B NPUBOA, KOHAEHCATa Unn Kanernb BOAbI.

3-X NO3MLMOHHHbIN NPUBOLA

YnpaBneHue ocyLeCcTBNSETCA NOCPeACTBOM TPOMHOIO MO3WULMOHMPOBAHUSA U byHKUMKN “BknioyeH-BbiknioveH”
§_<I:M. cxemy). Yron noBopota orpaHuyeH 90°.
PV BOCTUXEHUM KOHEYHbIX YNOPOB NPpMUBOA OTKIOHaeTCs.

PykosiTKa ¢ pbl4yarom:
BpemeHHOe OTKIMYeHNe MNocpeacTBOM AaBfieHWs, MOCTOSIHHOE pasbefMHEeHWe C MOMOLLbI BpallatoLerocst

nepekn4yarena Ha Kopnyce KpaHa.

CurHanusauus:
3-N03MLMOHHbLIN MPVBOA CHabXeH perynmpyembiM BCOMOraTenbHbIM NepekoyvarenemM. 70 NO3BONSET yKasbiBaTb
yron nosopota ot 0 o 100%.

B NacHOCTb:
YCTPONCTBO MOXET ObiTb BCKPLITO TONbKO Ha 3aBope-usrotoButene. OHO HE COOEPXKUT YacTen, KOTopble MOryT
ObITb NEpeyCTaHOBMNEHbI U OTPEMOHTUPOBAHbI SKCMyaTalUMOHHbIMU CryKb6amu.

Cxema coeguHeHus

3-Punkt-Steuerung Auf-Zu-Ansteuerung
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CHeIZ

TexHUYecKue xapaKTepUCTUKMN

[drana3oH HOMUHaNbLHOTO HaNPsKEHUS
ObnacTtb PyHKUMOHNPOBAHMS
MoTpebnsiemas MOLLHOCTb

MouwHocTb

BcnomoraTenbHbi nepekntoyaTens
Touka nepeknoyeHns

PyuyHas perynuposka

KpyTawuin momeHT
Yron nosopota

Bpewms nonHoro xona
YpoBeHb Lwyma
WHavkaTop nonoxeHus
Knacc 3awmTbl
CreneHb 3aWunThbI

[Jonyctumas Temnepartypa OKpyatoLLen cpeapi

Temnepartypa TpaHCnopTMpyeMo cpeapi

TemnepaTypa xpaHeHus
BnaxHocTb

SﬂeKTpOMaFHVITHaﬂ COBMECTUMOCTb

,D,I/IpeKTVIBa MO HU3KOBOJ1bTHbIM CMCTEMaM

[MpyHUMn gencTeusa
TexHnuyeckoe 0b6cnyxunBaHne

AC 230V 50 /60 Hz

AC 198 ... 264 V

3,5BA

3,5B

1xEPUS5 (1)A, AC 250 V

HacTpaeBaemas ot 0 o 100%

BPEMEHHOE 1 MOCTOSIHHOE BbIBEAEHME peyKTopa 13
3auenneHus

ggy. 10 H™ (Npv HOMWHANBHOM HanpPsHKEHNUN)
140 ¢

makc. 35 gb(A)

Tabnuyka co wkanou ot 0 go 10

:L%:e M30MMpPOBaHO)

0 ... +50 °C (pabounn umkn 140/35 c)
+5 ...+ 120 °C (B wapoBom KpaHe)
-30...+80°C

cornacHo EN 60730-1

CE B cootBetctBUM € 89/336/EWG

CE B cootBeTcTBUM C 73/23/EWG
Tun 1.B (EN 60730-1)
He TpebyeTcs
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Mpumep npumeHeHUA

HuskoTemnepaTtypHble CUCTEMBI
OTOMMEHUSI - C NMOMOLLBIO
CMEeCUTENBLHOrO KrnanaHa

Me—\ |M obecneunBaeTcs NnpaBunbHas
- Temrneparypa B cucteMe

Cucrtembl
oxnaxkgeHus

MepBUYHbBIN BTopu4HbIN
KOHTYP I KOHTYp
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lenvouncTtema c aByms Gornepamu
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NR230-455
Mischerantrieb
Valve actuator
MpuBog

Motorni pogon

Montageanleitung

1.

Die Achse der Mischers A im Gegenuhrzeigersinn
in die Endstellung drehen (OFFEN oder ZU).
Verdrehsicherung B in ein  geeignetes
Gewindeloch des Mischers schrauben.

Adapter C auf die Mischerachse stecken.
Mischerantrieb D auf den Adapter C stecken
(Auslieferundzustand des  Antriebs - im
Gegenurhzeigersinn am Anschlag), wenn nétig,
im  Uhrzeigersinn  drehen bis der
Verdrehbolzen B in einen der Schlitze am Antrieb
geschoben werden kann.

Den Stellungsanzeige-Schild E so drehen, daB
die Anzeigeskala mit der gewilinschten Funktion
(OFFEN oder ZU) tbereinstimmt, und dann auf
den Mischerantrieb stecken.

Handverstellgriff F mit Pfeilmarke auf das linke
Skalenende zeigend auf die Antriebsachse
stecken und die ganze Einheit mit Schraube G

Mit Schraubendreher (Nr. 3) den
Handverstellknopf am Antrieb von "A" auf "F&™
stellen und mittels Handgriff F den Mischer von
einer Endstellung in die andere drehen. Der
muss unbedingt von einem
Endanschlag zum anderen bewegt werden
ko (90°).

71204-00001.A

Antrieb an der Nennspannung anschlieBen.
Handverstellknopf auf "A" stellen, der Antrieb lauft
in die gewiinschte Stellung.

2.
3.
4.
Deutsch Informationen ) leicht
5.
English Information ) .
festziehen.
7.
Russian UHdopmauus )
Antrieb
Slovenséina Informacija s

Mounting instruction

1.

o

Turn the spindle of A counter clockwise to the end
position (OPEN or CLOSED). Remove the handle
supplied with the valve body from the valve
spindle.

Screw the anti-rotation stop B in a convenient
hole on the valve.

Slide the linkage C cover the valve spindle.

Place the actuator D onto the linkage C and if
necessary rotate it slightly clockwise until the anti-
rotation stop B engages in the slot of actuator (the
actuator is supplied in the anti-clockwise position).
Turn the scale E into the position relevant to the
requested function (OPEN/CLOSED) and place it
onto the actuator.

Place the handle F onto the actuator ensuring that
the arrow points to the left end position of the
scale. Tighten the wholeunit by means of the
screw G.

Using a screwdriver (No. 3) turn the disengaging.
Button on the housing cover from "A" to "E&™
position and rotate the valve by means of the
handle F from one to end position to the other. It
is important that the actuator can be moved
from one end stop to the other (90°).

Connect the actuator to the power supply.

Turn the disengaging button back to the “A”
position and the actuator will turn in required
position.

WUHCTPYKUMM NO MOHTaXy

1.

Ocb cMmecuTenbHoOro knanaHa A Bpalwatb
NPOTMB YaCOBOI CTPENKV 10 NOMOXEHNS (OTKPbIT
WNK 3aKpbIT).

Mpepoxpanutens B 3aBepHyTb B noaxopsiee
oTBepcTVe pe3bbbl CMECUTENBLHOTO KnanaHa.

Hacaputb agantep C Ha OCb CMECUTENLHOMO
Knanawa.

MpvBog D HacaguTb Ha
(TpaHCMopTUpPOBKa NpuUBOAA - B MOMOXEHUM
PYKOSITKM ~ MPOTMB ~ 4acoBO  CTPenku [0
ynopa).lpu HeobxoaumocTu, cnerka
noBopayMBaTh NMPUBOZ MO YacoBOW CTPenke A0
Tex Mnop noka npeaoxpaHuTens B He nomaget B
wnuuy.

Ovnck E noctaBuTb Ha npuBoa B Takom
NONOXeHUN,  4YTOGbl  MokasaTenu  LKanbl
COOTBETCTBOBANN Tpebyemon yHKLMN (OTKPBIT
WNK 3aKpbIT),

Pykositky F, yctaHoBUTb Tak, 4Tobbl CTpenka,
ykasblBana Ha nesblii KOHel| LKanbl; HacaauTb
Ha 0Cb NPVBOJA 1 COEAUHNTL BCE YaCTV BUHTOM.
C nomotubto otBepTkn (Ne 3) noBepHyTb KHOMKY
PY4HOIA perynupoBku Ha ancke ot "A" o "BE™ n
c NOMOLLbIO PYKOSITKM nepekmnioynTb
CMECUTeNbHbI KnanaH C OAHOW Mo3ULMW Ha
apyryio.  Mpu  3tom npusoa AOIKEH
06A3aTeNnbHO NepeknoyaTbCa OT  OAHOro
ynopa Ao apyroro (90°).
MopknioyeHne  npuBoja - K
HOMWHAMBHOTO HaMPSKEHUS.
KHonky py4HOI perynupoBkv noctaBuTb Ha "A",
npusop paboTaeT B 06bIYHOM pexume

apantep C

WCTOYHUKY

Navodila za montazo

1.

Os motormnega pogona A zavrtimo v konéni
polozaj v smeri, nasprotni smeri urinih kazalcev
(ODPRTO ali ZAPRTO).

Varovalko proti zasuku B priviiemo v ustrezno
navojno luknjo na mesalnem ventilu.

Adapter C nataknemo na os me$alnega ventila.
Motorni pogon D nataknemo na adapter C (v
dobavnem stanju je motorni pogon v skrajnem
poloZaju v smeri, nasprotni smeri urinih
kazalcev), po potrebi ga zavrtimo nekoliko v
smeri urinih kazalcev, da je mogoce sornik proti
zasuku B potisniti v enega od utorov na
motornem pogonu.

Plos¢ico za prikaz polozaja E zavrtimo tako, da
se skala na prikazu ujema z Zeleno funkcijo
(ODPRTO ali ZAPRTO), in jo nataknemo na
motorni pogon.

Rocaj za ro¢no nastavljanje F nataknemo na os
pogona tako, da kaze puscica na levi konec
skale, in celotno enoto pritrdimo z vijakom G.

Z izvija¢em ($t. 3) prestavimo gumb za roéno
nastavljanje na motornem pogonu iz polozZaja
"A" v polozaj "FE™, megalni ventil pa z rodajem
za ro¢no nastavljanje F zavrtimo iz enega
skrajnega polozaja v drugega. Motorni pogon
se mora na vsak nacin dati premakniti iz
enega skrajnega polozaja v drugega (tj., za
909).

Motorni pogon prikljuéimo na nazivno napetost.
Gumb za ro¢no nastavljanje postavimo v polozaj
"A", motorni pogon se vavrti v Zeleni polozaj.



Deutsch English Russian Slovenséina
Mischerantrieb NR24/230 Valve actuator NR24/230 MpuBoa NR24/230 Motorni pogon mesalnega ventila NR24/230
Anwendung Application MpumeHeHne Uporaba

Der Mischerantrieb NR24/230 wird fiir die Motorisierung von
Mischhahnen eingesetzt. Die Ansteuerung erfolgt je nach Modell durch
handelsiibliche Regelsysteme mit 3-Punkt Ausgang.

Wirkungsweise

Der Mischerantrieb wird mit Hilfe einer einzigen Schraube auf dem
Mischhahn befestigt. Der mitgelieferte Stahlbolzen dient als
Verdrehsicherung. Die Montagelage kann in 90°>Schritten beliebig
gewahlt werden. Durch seine kompakte und kleine Bauform passt der
NR24/230 in die meisten Ausschnitte der Armaturen-Isolationen.

Der drehwinkel ist auf 90°begrenzt. Bei Erreichen der Endanschlage
wird der Antrieb elektrisch abgeschaltet und ist somit spannungslos.

Bei allfalligen Stérungen des Regelsystems kann der Antrieb mittels
Drehknopf am Gehé&use auf Handbetrieb gestellt werden. Dadurch wird
das Getriebe ausgerastet und der Mischerhahn kann durch Drehen des
Handgriffs am Mischerantrieb in jede beliebige Stellung gebracht
werden. Die Stellung wird an einer umkehrbaren Skala angezeigt.

Anschluss-Schema
Dreipunktsteuerung

Regler

Sicherheitshinweis

Der elektrische Anschluss hat
gemaB  den gesetzlichen
Vorschriften zu erfolgen.

it
LN it

24V~/230V~
T

1 L . l
: NR 24/230

The valve actuator NR24/230 can be used for motorizing slipper valves.
These actuators can be operated by any controller/compensator with a
3-point output.

Operation

The actuator is mounted directly to the slipper valve spindle and fixed
with one screw. An anti-rotation bolt is supplied with actuator. The
mounting position of the actuator can be chosen in step of 90°. Thanks
to its small size and compact form the NR24/230 fits most of the cut-outs
of the isolation boxes.

The angle of rotation is limited to 90°. When the actuator reaches either
end position the voltage supply is interrupted by limit switches.

In case of a failure by the controller the actuator can be put into a
manual mode by turning the button on the housing cover which will
disengage the gears. The actuator can be put in any position b turning
the handle and this position is indicated by means of a reversible scale.

Wiring diagram

Mpueog NR24/230 npuMeHSIIOT AN MOTOPM30BAHHbLIX  KrnanaHoBs-
cmecuTenei. OH ynpaBnseTcs B 3aBUCMMOCTM OT MOJENU NoCPeaCTBOM
06bI4HbIX 3-MYHKHbIX CUCTEM PETYNIMPOBaHMS.

Onepauus

MpuBOA KPENUTCA C NOMOLLLIO BWHTA Ha CMeCWUTENbHbIA KnanaH.
CranbHoi 60NT, KOTOPLIA NOCTABMSETCS B KOMMMEKTE, CRYXWT Kak
npefoxpaHuTens, obecrneuvBalomnii  HENOABWXHOCTL npusBoaa. Ero
MOMNOXEHWE NPU MOHTaXe MOXeT BblTb pasnnyHbIM B 30He 90-rpafycos .
Bnarogaps komnakTHo! dopme 1 HeBonbwmnm pasmepam NR24/230 oH
nerko BNUCbLIBAaeTCA B GONBIUIMHCTBO PelleHnidA C  NpUMEHEeHneM
KnanaHoB.

Yron nosopoTta orpaHudeH 90 °.
BbIKIIOYaAETCA N 0BecToumnBaeTCs.

B cnyyae HapylleHWin 3neKTpoCHaGXeHUs, C NOMOLLbIO MOBOPOTHOM
PY4KV MPUBOA  MOXHO YCTGHOBUTb Ha Py4HOW pexum.. [oBopoTom
pyykM Ha npusoae 0cBoBOXAATCA Nepefayn MexaHusma U
CMECUTENbHbI KnamaH MOXHO YCTAaHOBWUTb MO kenaHuto. Moauuus
oToGpaxaeTcs Ha Lukane.

B nonoxenun ynopos, npueoA

AneKTpuyeckue cxembl

3-point control

Controller
Danger
s The equipment must be
JuinTit] connected to electric power
Sav-230v- supply in a manner which
T complies with the legal
117 requirements applicable at the

place of use.

3-X NyHKTHOE
perynupoBaHue
Perynatop MpumeyaHue no TexHUke
6e3onacHocTh
OnekTpuyeckoe noaknoyeHne
ufnTe] [I0MKHO MPOU3BOAUTLCS B
240V~ COOTBETCTBUM C
T 3aKOHOAATENbLCTBOM.
NR 24/230]

Technische Daten NR24/230

Technical data NR24/230

TexHuyeckue xapaktepuctuku NR24/230

Motorni pogon NR24/230 se uporablja za motorizacijo mesalnih ventilov.
Za njegovo krmiljenje se glede na model uporabljajo obi¢ajni regulacijski
sistemi s tritockovnim izhodom.

Nacin delovanja

Motorni pogon se pritrdi na mesalni ventil z enim samim vijakom.
Prilozeni jeklen sornik sluzi za zasgito proti zasuku. Montazni polozaj
lahko poljubno izbiramo v korakih po 90°. S svojo kompaktno in majhno
konstrukcijo se NR24/230 prilega vecini izrezov v izolaciji armatur.

Kot zasuka je omejen na 90°. Ko pogon doseze skrajna polozaja, se
elektri¢no izklopi in je v breznapetostnem stanju.

Pri kakrsnihkoli motnjah v regulacijskem sistemu lahko motorni pogon z
vrtilnim gumbom na ohisju prestavimo na ro¢no delovanje. S tem se
zobnisko predlezje odklopi, mesalni ventil pa lahko s pomocjo ro¢aja za
roéno nastavljanje na motornem pogonu zazvrtimo v katerikoli poljuben
polozaj. Tega prikazuje plos¢ica s skalo, ki jo je mogoce obmiti v
nasprotno smer.

Prikljuéna shema
Tritockovno krmiljenje

Regulator
Varnostno opozorilo
m i Elektricna prikljucitev mora biti
JunTa] izvedena v skladu z zakonskimi

24V-/230V~ : predpisi.
T

NR 24/230)

Tehnic¢ni podatki NR24/230

Speisespannung 24 V~/230 V~/50 Hz Power supply 24 V~/230 V~/50 Hz HanpsikeHue 24B/230B/50I"y Napajalna napetost 24 V~/230 V~/50 Hz
Leistungsverbrauch 2,5W (5 Nm), 3,6 W (10 Nm) Power consumption 2,5W (5 Nm), 3,6 W (10 Nm) MoTpebnsiemas MOLLHOCTb 2,5 Bt (5 Hw), 3,5 BT (10 Hwm) Prikljuéna moé 2,5W (5 Nm), 3,5W (10 Nm)
Dimensionierung 2,5 VA (5 Nm), 3,5 VA (10 Nm) For wiring size 2,5 VA (5 Nm), 3,5 VA (10 Nm) Paamepbi 2,5BA. (5 Hwm), 3,5 BA (10 Hwm) Dimenzioniranje 2,5 VA (5 Nm), 3,5 VA (10 Nm)
Schutzklasse I (schutzisoliert) Protection class II (without earth wire) Knacc 3awmtbl Il (3awmTHas nonaums) Zascitni razred Il (dvojna izolacija)
Anschluss Klemmen Connection terminals MoacoeauHeHus KNemMmb! Prikljucek sponke
Drehwinkel 90° elektrisch begrenzt Angle of rotation 90°, electrically limited Yron 90 °3aNeKTPUYECKN OrpaHNyeH Kot zasuka 90°, elektricno omejen
Drehmoment 5 Nm oder 10 Nm Torque 5 Nm or 10 Nm KpyTsawmin MoMeHT 5 Hm unm 10 Hv Vrtilni moment 5Nmali 10 Nm
Laufzeit 70's, 140 s oder 280 s Running time 70s,140s0r280 s MpopomkuTenbHOCTL 70 c, 140 c nnn 280 ¢ Cas zasuka 70s,140sali280 s
Drehsinn wéhlbar an Klemmen Direction of rotation selectable on terminals Bpatienne BbIGMpaeTcs Ana Knemm Smer vrtenja izbira na sponkah
Handverstellung mech. Getriebeausrastung Manual operation mechanical disengagement PyuHasi perynuposka MeX.0CBOXAEHME nepeaayn Roéno prestavljanje mehanski odklop zobniskega predleZja
Stellungsanzeige umkehrbares Anzeigeschild Indication of position reversible scale lMokasaTtenb nosvunn Ha Lwkane Prikaz polozaja prikazovalna plosgica, ki jo je mogoce
Umgebungstemperatur 0 °C-+50 C Ambient temperature 0 °C-+50 °C TemnepaTypa oKpyatoLLeit 0 °C-+50 C obrniti v nasprotno smer
Wartung wartungsfrei Maintenance maintenance-free cpeabl Temperatura okolice 0 °C-+50 C
Gewicht 4009 Weight 4009 TexHuyeckoe obenyxvsaHne He Tpebyowwuii obenyxvsaHns Vzdrzevanje ni potrebno

MONTAGEBEISPIEL AUF DER RUCKSEITE FITTING INSTRUCTIONS SEE OVERLEAF Bec 400r Masa 400 g

Mpumep ycTaHOBKM Ha o6opoTe

PRIMER MONTAZE NA ZADNJI STRANI






